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MODERN£ METĎDY VĩSKUMU KRAJINY

ÅLaserov® skenovanie ðleteck® a terestrick®

ÅLeteck§ fotogrametria - bezpilotn® syst®my (UAS)



LASEROV£ SKENOVANIE

ÅLiDAR (z angl. Light Detection 
And Ranging) predstavuje 
efekt²vnu technol·giu zberu 3D 
d§t o objektoch a javoch na 
zemskom povrchu .

ÅPrinc²p kr§tkovlnn®ho ĥiarenia 
svetla (s vlnovou dőĥkou od
1064 do 1540 nm. ) ð
rovnobeĥnĪ zvªzok l¼ľov typu 
lasera.



LASEROV£ SKENOVANIE

ÅLeteck® laserov® skenovanie - Airborne Laser Scanning (ALS),
skener umiestnenĪ na lietadle, vrtuœn²ku, UAS.

ÅPozemn® laserov® skenovanie - Terrestrial Laser Scanning (TLS),
skener umiestnenĪ stacion§rne na stat²ve.

ÅMobiln® laserov® skenovanie - Mobile Laser Scanning (MLS),
skener umiestnenĪ na dopravnom prostriedku, pr²padne v ruke.



ÅMraľno bodov s moĥnosŦou klasifik§cie

ÅDigit§lny model povrchu (DSM)

ÅDigit§lny model reli®fu (DMR)

LETECK£ LASEROV£ SKENOVANIE



LETECK£ LASEROV£ SKENOVANIE
ÅTechnologicky n§roľnĪ proces 

ÅZdroj d§t - Ērad geod®zie, kartografie akatastra SR (ĒGKK SR)

ÅPokrytie ¼zemia SR, online pr²stup k d§tam - obmedzenie 2 km 2, 
resp. 400 km 2



LETECK£ LASEROV£ SKENOVANIE

ÅĒGKK SR ðskenovanie cel®ho ¼zemia SR (periodick®)

ÅParametre LLS
ÅSkener Riegl LMS-VQ780i

ÅNosiľ - Cessna 207

ÅHodnota pokrytia: 74.8 ð107.7 km2/h

ÅPriemern§ hustota bodov: 5.9 bodov na m2

ÅPriemernĪ rozostup bodov: 0.3 m

ÅNajhorģ² stav hustoty bodov: 3.4 bodov na m2



LETECK£ LASEROV£ SKENOVANIE

ÅVyuĥitie produktov LLS v r§mci softv®rov®ho prostredia GIS
ÅDSM, DMR ðnajľastejģie vo forme gridu (sieŦ pravidelnĪch buniek - pixlov )

ÅZdroj pre morfometrick®analĪzy (sklony svahov, orient§cie svahov, krivosŦ), analĪzy 
viditeœnosti, modely ģ²renia kontamin§cie po povrchu, identifik§cia reliktnĪch foriem 
reli®fu a pod.



TERESTRICK£LASEROV£ SKENOVANIE

ÅSkenovanie antropog®nnychobjektov (stavby) ðinteri®r, 
exteri®r

ÅSkenovanie ģpecifickĪch foriem georeli®fu



TERESTRICK£LASEROV£ SKENOVANIE
ÅTerestrickĪskener Riegl VZ1000, Stonex

S300

ÅSpracovanie d§t ðRiSCAN PRO, 
Stonex Reconstructor , CloudCompare



UKćĤKY REALIZćCIĊ

ÅSkenovanie Hradu Œupľa ðinteri®r barbakanu



UKćĤKY REALIZćCIĊ



UKćĤKY REALIZćCIĊ
ÅSkenovanie vodnej n§drĥe Veœk§ Richřava



UKćĤKY REALIZćCIĊ
ÅSkenovanie vodnej n§drĥe Veœk§ Richřava

Spracovanie modelu ðStonex Reconstructor



LETECKć FOTOGRAMETRIA



BEZPILOTN£ PROSTRIEDKY 

ÅS¼ pre leteck¼ fotogrametriu ľasto vyuĥ²van®.

ÅUAS ðUnmanned Aerial / Aircraft System, 

ÅUAV ðUnmanned Aerial Vehicle , 

ÅRPAS ðRemotely Piloted Aircraft Systems .

ÅUAS ðnazĪvan® aj ako DRON, je syst®m bezpilotn®ho lietadla schopn®ho 
lietaŦ pomocou riadiacej stanice a pilota na zemi, alebo samostatne 
pomocou poľ²taľa, ktorĪ sa sklad§ z jednotlivĪch prvkov pozost§vaj¼cich 
zo samotn®ho lietadla a vģetkĪch ostatnĪch zariaden² ako s¼ riadiace 
stanice, d§tov® spojenia, komunikaľn® a navigaľn® zariadenia, 
ģtartovacie a prist§vacie zariadenie (stojan) a ostatn® vybavenie potrebn® 
pre bezpeľn¼ prev§dzku. Nielen lietaj¼ca ľasŦ syst®mu, ale vģetky jeho 
prvky podliehaj¼ certifik§cii. 



ÅZ§kladn® rozdelenie podœa konģtrukcie
ÅMultikopt®ry(rotarry wing )

ÅPevn® kr²dla (fixed -wing )

ÅIn® hœadisk§ rozdelenia
ÅHmotnosti 

ÅDoletu (vzdialenosŦ) a ľasu letu 

ÅMaxim§lny dostup (vĪģka) 

ÅPodœa ploģn®ho zaŦaĥenia 

ÅPodœa druhu pohonnej jednotky 

ÅPodœa povahy vykon§vanej ľinnosti 

BEZPILOTN£ PROSTRIEDKY 



LETECKć FOTOGRAMETRIA S UAV

ÅUAV Trimble UX5, DJI Phantom 4 RTK, SenseFlyeBee Plus

ÅSpracovanie d§t - Agisoft Metashape

ÅVĪstupy - Digit§lny model povrchu, ortofotomozaika

ÅDMR ðobmedzen® moĥnosti filtr§cie veget§cie a 
antropog®nnychobjektov



UKćĤKY REALIZćCIĊ
Åleteck§ fotogrametria na vodnej n§drĥi Veœk§ Richřava

(UAV Gatewing )



UKćĤKY REALIZćCIĊ
Åleteck§ fotogrametria na vodnej n§drĥi Veœk§ Richřava

(UAV Gatewing )



UKćĤKY REALIZćCIĊ

ÅLeteck§ fotogrametria ðanalĪza ter®nu v oblasti vĪskytu 
historickĪch ģtrukt¼r poœnohospod§rskej krajiny (uzkop§sov®
terasovit® formy ðlokalita Streln²ky



UKćĤKY REALIZćCIĊ ðLOKALITA STRELNĊKY



UKćĤKY REALIZćCIĊðLOKALITA STRELNĊKY


